AUXILIO A INSTALACAO DE PAINEL DE COMANDO SCHMERSAL

GUIA DE INSTALAGAO BASICA PROGRAMACAO DE BOTOES DE CABINE E PAVIMENTO

Linha de Seguranga 1° Passo - Programar os botdes de dentro da cabine do elevador usando a configuragao local,

INVERSOR L1000E YASKAWA
conectando o D&T na caixa de passagem.

CP1-1  CP1-5 CP1-5 CP1-2 CP1-2 CP1-3 CP1-3 CP1-4 CP1-4 CP1-6 CM1/B-1 CM1/B-2 Operador Digital Detalhe da Tela
(110V)  (RG) (RG)  (LCS) (LCS)  (LCD) (LCD)  (LPG) (LPG)  (PAP) (PAP)  (SEG) o Programacgao dos Botdes Fung()es dos botoes
'®) 'e) O 0] '®) O O O 7. . 2T « Nesta tela podemos programar os _—

“MODE - | DRV|[Rdy

botdes de cabine (acessando: totem 1, 0 Bot. do Andar 0
totem 2, totem 3 e totem 4 o
- - . : Speed Ref|(OPR)L_1
RG LCcs LCD » Cada totem possui 16 entradas que
o o)
z_ (- podem ser configuradas com as fungdes 1 Fecha Porta U 1 -01 - 0 00 A)
oW descritas ao lado. Veja o exemplo e

) — Q

abaixo. 2 Abre Porta U1 '02— OOO /0 RS EQ___
Regulador de Fim de Curso Fim de Curso Limite da Polia Botéio PAP no %%tgt‘; t%E(m/ an-:--@u:_: _E‘--:-t--El':' Escolha do botao U 1 _03_ 0 OOA L RE F
Velocidade na Subida na Descida Tensora Pogo Cunha e o 3 Bloqueio FWD
Definir a fung&o do botao [
Portas de Contatos de Portas de 4 Servigo Independente

Pavimento Trinco Cabine

CP1-7 CP1-5 CP1-8 CP1-9 CM1/A-12 CM1/A-11
2t (SEG)  (RG) (CT2) (CTY) (PC) (PC)

' =
ATENCAO OBS: Se as portas
O T O T O T de pavimento

5 Vg. Reservado

forem de abertura 6 Cabineiro

simultanea, ligar a s =

TODOS OS SINAIS DA

pavimento no CP1-8 2° Passo - Ativar a programacgao dos botées de pavimento na L
SER";ADS 1S1EOG\>J§:N9A PPX CTX PC2 e CP1-9 e fechar casa de maquina. 4 Cabineiro Sobe
x 0 i T i T [ - . T
1 SLpery * Ao entrar na tela 1 Superviséo — 15 o
5 Modificar-Obs Modificar/Obs, procure a fungdo Prog. ID 8 Cabineiro Desce -
Display e pressione a tecla para a direita.

Desta forma, a programacéo dos displays

As fungdes atrbuidas ao F1 e F2 variam dependendo do menu exibido atualmente. O

Tecla da Fungéo (F1, F2) nome de cada fungao aparece na metade inferior da janela de exibicao

= H .. . Retorna a exibigdo anterior. Move o cursor um espaco para a esquerda. Mantenha
Ll m IteS de COrte e Parada estara habilitada por 30 min. 9 Cabineiro Direto 2 E Tecla ESC pressionado este botéo para retornar a exibigdo Referéncia de Velocidade.
(ZCIKIZC-::) ?LFZ;)” (2?:/20-10) ?L:ZIZ-)‘; (2(2:/20-:2) ((:IszS-? (2(2:/2610) ?:;26? (2(2:/2(51C) (?_Zzs'g) (2(31":/2(.;10) (52327) * Para bloguear o tempo, pressione para a 3 Tecla RESET Move o cursor para a direita. Reinicializa o inversor para eliminar uma situago de falha.
esquerda. 10  Cabineiro Reverséo
Inicia o inversor no modo LOCAL. O LED Rodar: fica ligado quando o inversor estiver
O O O O O O O O O O O O « Para programar os botbées de pavimento m operando o motor; pisca durante a desaceleragao para parar ou quando a referéncia
. . . 4 Tecla RUN de velocidade for 0; pisca rapidamente quando o inversor é desativado por DI, quando
€ necessario movimentar o carro em 1 Bombeiro Fase 1 o inversor é parado usando um DI de parada emergencial ou quando o comando Subir/
automatico até o destino, sair da cabine e Descer ¢ ativado durante a alimentagao.
segurar pressionado o bot&o do pavimento Rola para cima para exibir o proximo item, selecionar os nimeros dos parametros e
. L 5 Q Tecla de Seta para Cima ¢ "
LAS LAD LPS LPD r LAS2 r LAD2 por 5 seguntos até ouvir sinal sonoro de 12 Bombeiro Fase 2 p aumentar os valores de ajuste.
programagéo. (Em casos de dois botoes 6 m Tecla de Seta para Baixo Rola a tela para baixo para exibir o item anterior, selecionar nimeros de parametros e
por pavimento, escolher um dos botbes e P reduzir os valores das configuragées.
pressionar por 5 segundos). Efetuar esse 13 Zona Cod 1 o
Limite de Alta Limite de Alta Limite de Parada Limite de Parada Segundo Limite Segundo Limite mesmo procedimento consecutivamente 7 Em Tecla STOP Para a operagdo do inversor.
Velocidade na Velocidade na na Subida na Descida de Alta Velocidade de Alta Velocidade pavimento por pavimento, até programar . . A . ;
Subida Descida na subida na descida 8 & Tecla ENTER Insira os ajustes e valores do parametro. Selecione um item de menu para mover entre
todos os andares. 14 Zona Cod 2 ] as exibigoes.
ngaQaO Casa de Mag uina Legenda ~ . Chaveia o controle do inversor entre o operador (LOCAL) e os controles dos terminais
* Quando a programagéo dos displays 9 Tecla de Selecido LO/RE do circuito (REMOTE) para o comando Rodar e referéncia de velocidade. O LED fica
- = LAS Limite de Alta Velocidade na Subida de pavimento estiver habilitada, o comando 15 Zona Cod 3 ligado quando o inversor estd no modo LOCAL (operagao do teclado).
ﬁm@ m nao atende a chamadas de pavimento e 10 m Luz de RUN Aceso enquanto o ir)v_ersor estiver operando o motor.
'{ b LAD Limite de Alta Velocidade na Descida os displays ficam piscando PR. Consulte a pagina 97 para ver detalhes.
1 mi(mll fm] S . 4 i Aceso enquanto o operador estiver selecionando para rodar o inversor (modo LOCAL).
@Q m LPS Limite de Parada na Subida 16 Trafego de Subida 1" Q Luz LO/RE Consulte a pagina 97 para ver detalhes.
RS TPEUV W
LPD Limite de Parada na Descida
S 17 Trafego de Descida 12 ALM ruz e LERALY
Distribuigdo LAS2 Segundo Limite de Alta Velocidade 9
s, Lt na Subida
/’\3~‘ Freio Monitoramento =
— ' de Freio LAD2 Segundo Limite de Alta Velocidade 18/19 Sem Funcgéo
na Descida

Motor Tragao

MOVIMENTANDO O CARRO EM INSPEGAO Entradas Saidas PARAMETROS DE INVERSOR

Entrada Descrigao Entrada Descrigao Entrada Descrigao

~ 12015 Fungdes especiais (para mais informagdes VD Corte de vel. na descida ST Sinal start (inversor) _ )
consulte manua =
ATENQAO It 1) ] i . . E1-13 ver placa do motor Tens&o nominal do motor
LPS Limite de parada na subida ND Nivelamento na descida SB Sinal sobe (inversor)
LAS Limite de alta velocidade na subida BL Bloqueio DS Sinal desce (inversor) 5 E1-06 ver placa do motor Frequéncia nominal do motor
LAS2 Limite de alta velocidade na subida 2 B1 Bombeﬁro fase 1 AV, BV e CV Sinais de vel. (inversor) g . ver placa do motor Rotagao nominal do motor
LAD2 Limite de alta velocidade na descida 2 2 e (EED 2 PRI Z ChiEle peiE a1 @2 -8
LIGAGAO FEITA APENAS NO MOMENTO DA INSTALAGAO, EM QUE O TECNICO LAD Limit de alta velocdade a descica e e % sbertua poria e Somando poriafeeha o2 ¢ £201 ver piaca do motor Corrente nominal do motor
A = o = - ' LF/F2 Sem fungao FR Comando do freio = Anei
UTILIZARA PARA LIGAR O BOTAO DE EMERGENCIA DA SUA CAIXA DE INSPECAO. LPD Limite de parada na descida < E2-11 Poténcia do motor em Poténcia do motor em KW (1HP = 0,746 KW
BA Bot&o abre porta SP/S2 Barreira de luz das portas RM Comando rampa magnética KW ( ! )
OBS: DESTA FORMA, A SEGURAN QA INTEIRA DO COMANDO ESTA INIBIDA. BE Rieiei i (aiE P1/P2 Pll2énzﬁre1ran?‘3nri;%r¢t)a RE Comando resistor de economia A1-02 0/2/3 Tipo de controle do motor (V/F=0; Vetorial=2; Malha fechada=3)
= = o ) < . VM © do ventilador de maqui
APOS FINALIZADA A INSTALAGAO, RETIRAR TODOS OS JUMPERS PARA COLOCAR ce Gabinio (sosrsorita) PR Feedback do atuagdo do s (oniao BK) S - 0 Froquéncia de sscorregamento
o CARRO EM AUTOMATICO Cs Cabineiro sobe MS Botao sobe manutengao e ClomEnED veniilEeer 62 et
\ ) CD Cabineiro desce MD Bot&o desce manutengao R (IR 62 PEiE ElesiE " D1-02 20 Hz Velocidade de inspegao
NS Nivelamento na subida AU Carro em automatico AR Setajsobee|desce(nao utilizado) %
sG Relé da CPU que derruba a linha de ] D1-05 6 Hz Velocidade de nivelamento
J L . h d S seguranga em caso de falha 'g
umpear a Linna de sequranca 3 - oo tia Velocidade média
(para carros de até 75 mpm, essa é a velocidade alta)
CP1-1 CM1/B-2 CP1-7 CP1-11 CM1/A-12 CM1/A-11 CP1-8 CP1-9
(110v)  (SEG) (SEG)  (PP) (PC) (PC) (CT2) (CT1) D1-04 60 Hz Velocidade alta para carros a partir de 75 mpm
O O O O O O O O CP1 CcpP2 CP3 C1-01 35s Rampa de aceleragéo
[}
w w ﬁm 2 C1-02 32s Rampa de desaceleracédo
Z@f\ @ FE) /m)@ MQO O @H @ @ § lg C2-01 0,5s Curva S no final da aceleragao
o i ° = - )
SG PP PC cT H@@O@D HK\@ @D BO@Q\)D SERIAL § -
3 12
(_\\ \ o O ¥ =
@ (AD OO @@ O C\ @O K) z § C2-02 0,5s Curva S no final da aceleragao
- = °
i 5|:H|T| EHEHL - _-’f- m m m § C2-03 05s Curva S no inicio da desaceleragéo
E Ll CMI/B L C2-04 0,5s Curva S no final da desaceleragao
Linha de Portas de porele “rinca EEETRERY (I | I O O =
SCEUETE ACELILII L frinco ' = ==V Y 9~ i~ 0 Y /\ \“’/ S1-01 0,2 Hz Frequéncia que a corrente continua é injetada na parada
ITC INSP \ - ,
lSH FP= ; D @ @ . D D @ @ QQ D H @ @ O @ H -g S$1-02 50% Intensidade da corrente continua na partida
i 1234567891 = - \/\ &
—MOVImentando o Carro Jum ear Limites @@@5@ \_)CD \J@ R@ LFRD( § $1-03 50% Intensidade da corrente continua na parada
em Inspecio wUICear LITNEs : 0 = L 0 = 0 D—B—ﬂ 3 -
@ @ @ < S1-06 0,2s Tempo de atraso na abertura do freio (partida)
CP2-1 CP2-3 CP21 CP2-6 CP21 CP2-2 CP21 CP25 A= )
CM1/A-6 CM1/A-8 CM1/A-7 (24VCC) (LAS) (24VCC) (LAD) (24VCC) (LAS) (24vVCC) (LAS) I I I I I I I I I I $1-07 0.1s Tempo de atraso no fechamento do freio (parada)
(24vCC)  (MS) (MD)
12345678910 .
O O O O O 0 O O O O O Autoajuste L1000E
1- Colocar dados do motor: 2- Fazer o auto-tunning:
. . ~ o Coloque o elevador em modo de inspecéo. Pulse a tecla Apos colocar os dados do passo anterior, ira aparecer a
\ \ LAS LAD LPS LPD 10 - Velocidade do elevador. (N - Nivelamento / | - Inspecao M - Média / A - Alta. “Menu” até encontrar a tela “Autoajuste”. Entre na tela e mensagem “run12”. Pressione o botdo “Run” no drive para
S VD 9 - Sentido de movimento (D=desce/S=sobe). coloque os dados: iniciar o autoajuste.
L ) T1-01 — Tipo de autoajuste — Deixar em 1 para ajuste
8- Inversor de frequéncia (Drive) comandando o motor. estacionario
7- Sinal de mover enviado pelo quadro de comando para o inversor de frequéncia (Drive). T1-02 —Poténcia do motor em KW Graficoda curva S
Limite de Alta  Limite de Alta Limite de Limite de T1-03 — Tens&o do motor -
na Subida na Descida Parada na Parada na - 6- Contato de trinco CT fechado. T1-04 — Corrente do motor
~ Subida LEEEE . T1-05 — Frequéncia do motor
OBS: Os boto;:s de —— 5- Contato da porta de cabine PC fechado. T1-06 — Namero de polos 2.02
manobra sobe e : T1-07 — Velocidade do motor C2-03
= 4- Segurancga de porta SP1 e SP2 fechado (cortina de luz).
desce no rack nao 9 ¢ P ( ) T1-08 — Pulsos do encoder
irdo funcionar se o 3- Contato de porta de pavimentos PP fechado. T1-09 — Corrente sem carga — Geralmente 1/3 da corrente
carro nao estiver . . nominal C2-01 C2-04
ST ST 2 - Linha de seguranga Passiva SG fechada (RG-LCS-LCD-LPG-PAP-BEM-GW). A1) [EeEs TR AR e e 7
1- Inversor de frequéncia (Drive) esta sem falha.
OBS: Pode ser que alguns parametros nao aparegam.
Se isso acontecer, pule para o préximo.
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