AUXILIO A INSTALACAO DE PAINEL DE COMANDO SCHMERSAL

GUIA DE INSTALAGAO BASICA PROGRAMACAO DE BOTOES DE CABINE E PAVIMENTO INVERSOR V1000 YASKAWA

Linha de Seguranga 1° Passo - Programar os .bot6es de dentro da cabine do elevador usando a configuracao local, 0|gerador Dig|ital

conectando o D&T na caixa de passagem.

Programaciao dos Botoes _ »
Fungoes dos botoes
* Nesta tela podemos programar os

CP141  CP15 CP1-5 CP1-2 CP12 CP13 CP13 CP14 CP14 CP1-6 CM1/B-1 CM1/B-2
(110V)  (RG) (RG)  (LCS) (LCcS)  (LcD) (LCD)  (LPG) (LPG)  (PAP) (PAP)  (SEG)

o Qo O O o O Q Q

botbes de cabine (acessando: totem 1,
totem 2, totem 3 e totem 4) 0 Bot. do Andar O ]
RG LcS LcD LPG PAP BEM + Cada totem possui 16 entradas que I —F /- '"‘i > :
(- (- poderp ser configuraqas com as fungdes 1 Fecha Porta Al e y '
ow desgrltas ao lado. Veja o exemplo oRY WFOUT RN
abaixo.
Escolha do Botao 2 Abre Porta . I'
- . < Botido BEM/ s
Regulador de Fim de Curso Fim de Curso L|m_:_te da Polia BotaF? PAP no Contato de
Velocidade na Subida na Descida ensora ogo Cunha Definir a fungdo do Botéo . [
3 Bloqueio r=i
R =
Por_tas de Cont_atos de Porta_s de '
Pavimento Trinco Cabine 4 Servigo |ndependente ) /
CP1:7 CP1-5 CP1-8 CP1-9  CM1/A-12 CM1/A-11
- ~ (SEG)  (RG) (CT2) (CT1) (PC) (PC) 5
ATENCAO O @) @) OBS: Se as portas Vg. Reservado
de pavimento
forem de abertura
simultanea, ligar a . ~ ~ . 6 Cabineiro
PPX \ CTX \ CP1 \ série de portags de 2° Passo - Ativar a programacgéao dos botdes de pavimento na
TODOS OS SINAIS DA - casa de maquina. Descrigﬁo das Teclas
- pavimento no CP1-8
SERIE DE SEGURANCA PPX CTX CP2 . 7 Cabineiro Sobe
= e CP1-9 e fechar P * Ao entrar na tela 1 Supervisédo — 15
SAO 110 VCA 1 Superuvisan c

\. J CP1-7 com CP1-11. 15 Modificar-Obs Modificar/Obs, procure a fungéo Prog.
direita. Desta forma, a programagéo dos 8 Cabineiro Desce Area de exibigéo de
displays estara habilitada por 30 min. informagbes Exibe a referéncia de frequéncia, nimero de parametro etc.

leltes de C—Orte e Parada * Para bloquear o tempo, pressione para 9 Cabineiro Direto 2 Tecla ESC Retorna ao menu anterior
CP2:1  CP2-3 CP2-1  CP2-6 CP2-1  CP2-2 CP2-1 CP2-5 CP2-1  CP2-4 CP2-1  CP2-7 a esquerda.
(24vecC) (LAS) (24vcc) (LAD) (24vcC) (LPS) (24vcec) (LPD) (24vCC) (LAS2) (24vcec) (LAD2) « Para programar os botdes de L . 3 EFE;T Tecla RESET Move o cursor para a direita. Reseta o drive para remover uma condicéo de falha

10 Cabineiro Reversao

O O O O O O O O O O O O pavimento, & nece’s.sério r’novime.ntar )

Seleciona todos os modos, parametros, ajustes, etc. Seleciona um item de menu para

Li a éo Casa de Mé u i na 14 Zona Cod 2 8 EMNTER Tecla ENTER mové-lo de uma tela de exibigdo para a proxima.
Li1gacao L,asa de iaquina egenda ) , . .

o carro em automatico até o destino, m Tecla RUN Inicia o drive
sair da cabine e segurar pressionado o 1 Bombeiro Fase 1
botédo do pavimento por 5 seguntos até 5 Tecla de seta para cima Rola para cima para selecionar os niimeros de parametro, valores de ajustes etc.
LAS LAD LPS LPD LAS2 LAD2 ouvir sinal sonoro de proramagé&o. (Em
r r r r casos de dois botdes por pavimento, 12 Bombeiro Fase 2 6 Tecla de seta para baixo Rola para baixo para selecionar os nimeros de parametro, valores de ajustes etc.
escolher um dos botdes e pressionar - — - . o
por  segundos). Efetuar esse mesmo - el Sl s
Limite de Alta Limite de Alta Limite de Parada  Limitede Parada  Segundo Limite  Segundo Limite procedimento consecutivamente, 13 ZonaCod 1 ! Tecla STOP (REVOTO a5t confioirado). Para vtar perada airavss da aiizaco da tecia STOP.
Velocidade na Velocidade na na Subida na Descida de Alta Velocidade de Alta Velocidade pavimento por pavimento, até programar ajuste o0 2-02 (STOP selecdo de funcao de tecla) para 0 (Desabilitada). ’
Subida Descida nasubida na descida todos os andares.

» Quando a programacao dos displays Alterna o controle do drive entre o operador (LOCAL) e os terminais do circuito de

- . . . : : o " controle (REMOTO). Nota: Tecla LOCAL/REMOTO ativa durante parada no modo drive.
m@ m LAS  Limite de Alta Velocidade na Subida de pavimento estiver habilitada, o comando 15 Zona Cod 3 9 %‘E‘ Tecla de selegao LO/RE Se o operador digital mudar de REMOTO para LOCAL em uma operagao incorreta,
. mji f nao atende a chamadas de pavimento e ajuste 0 2-01 (Selegéo da fungéo da tecla LOCAL/REMOTO) para 0 (Desabilitada) para
pEEEEEE N LAD Limite de Alta Velocidade na Descida os displays ficam piscando PR desabilitar a tecla LOCAL/REMOTO.
p=—p—q —g——q .
= - . . .
mg m LPS Limite de Parada na Subida 16 Tréfego de Subida 10 aguu Luz RUN Acende enquanto o drive esta operando o motor.
RS TPEUV W
Quadro de e R e 11 P %E— Luz LO/RE Acende enquanto o operador (LOCAL) esta selecionado para operar o drive.
Distribuigéo Segundo Limite de Alta Velocidade 17 Trafego de Descida
Las2 %9
s, Lt _ na Subida
/’\3 ~\  Freio Monitoramento
- 3 Erei . . }
de Freio LAD2 Segundt_) Limite de Alta Velocidade 18/19 Sem Funcao
na Descida

Motor Tragao

Entradas Saidas PARAMETROS DE INVERSOR

Entrada Descrigao Entrada Descrigao Entrada Descrigao

= 12015 Funcdes especiaislgpara mails; informagdes VD Corte de vel. na descida ST Sinal start (inversor)
consulte manua E1-13 Vil d t Tensa el @ t
ATENQAO LPS Limite de parada na subida ND Nivelamento na descida SB Sinal sobe (inversor) er placa do motor €nsao nominat do motor
LAS Limite de alta velocidade na subida EL ElgeEte bs Sinal desce (inversor) E1-06 Ver placa do motor Frequéncia nominal do motor

LAS2 Limite de alta velocidade na subida 2 B1 Bombeiro fase 1 AV, BV e CV Sinais de vel. (inversor) §
. o

LAD2 Limite de alta velocidade na descida 2 2 Bombeiro fase 2 PAIPA 2 Comando porta abre 1 e 2 £ E2-04 Ver placa do motor Rotagao nominal do motor
- (]
LIGAGAO FEITA APENAS NO MOMENTO DA INSTALAGAO, EM QUE O TECNICO LAD Limie de it velooidads na descica e ikl i S i

~ g Q .
UT".'ZARA PARA LIGAR 0 BOTAO DE EMERGENC'A DA SUA CA'XA DE |NSPEGAO LPD Ll Gl pETERE 8 Glassiit LF/F2 Sem fungéo FR Comando do freio § E2-01 Ver placa do motor Corrente nominal do motor
BA Botdio abre porta SP/S2 Barreira de luz das portas RM Comando rampa magnética < D p—
OBS: DESTA FORMA, A SEGURAN QA INTEIRA DO COMANDO ESTA INIBIDA. BE Bolaoiatnalota P1/P2 Pll2énzﬁre1ran?‘3nri;%r¢t)a RE Comando resistor de economia E2-11 KW Poténcia do motor em KW (1HP = 0,746 KW)
z ~ . . A f VM Comando ventilador de maquina
APOS FINALIZADA A INSTALACAO, RETIRAR TODOS OS JUMPERS PARA COLOCAR ce Sebicligzcenseret) il e R DI (D ERY o Comand ventiador do cati A1-02 0/2 Tipo de controle do motor (V/F=0; Vetorial=2)
< . = B omando ventilador de cabine
o CARRO EM AUTOMATICO. Cs Cabineiro sobe MS Botao sobe manutengao
\ ) CcD Cabineiro desce MD Bot&o desce manutengdo R (IR 62 PEiE ElesiE D1-01 1 Hz Frequéncia de escorregamento
NS Nivelamento na subida AU Carro em automatico RURY B SleD © Elase (D Uil
sG Relé da CPU que derruba a linha de ® X . ~
= seguranga em caso de falha K D1-05 20 Hz Velocidade de inspegao

Jumpear a Linha de Sequranc¢a 3

.g D1-02 6 Hz Velocidade de nivelamento
CP1-1 CM1/B-2 CP1-7 CP1-11 CM1/A-12 CM1/A-11 CP1-8 CP1-9 S

(110v)  (SEG) (SEG)  (PP) (PC) (PC) (CT2)  (CT1) Velocidade média
D1-06 60 Hz

(para carros de até 75 mpm, essa € a velocidade alta)

O O O O O O O O cp1 cP2 cP3

(24VCC) (MS)  (MD)

[y O o = e O o = Wl cro1 s Rampa de aleragdo
EEED @B OB : o . e
Y T s ~n o e : ampa de desaceleragéo
SG PP PC cT H@@OHGP/D [ \® @D B(/@(/\)D SERIAL §
T
@@OO @@ O C\ @O \) g C2-01 0,3s Curva S no inicio da aceleragao
= B 0o 4 oo Ou O g
oy ®
__ EEHm EHEHL = o C2-02 03s Curva S no final da aceleragao
= CM1/A CM1/B CM2 §
Linha de Portas de Porta de C°q§‘;§g§ de Salo s8R = = ﬁ_@_@ ﬁ_@_@ 3 C2-03 03s Curva S no inicio da desaceleragéo
Seguranca Pavimento Cabine = N Nz 1 ) N ]
ITC INSP \ o
vindo Mivel. = 2@95@);5SC 1IN‘S? > a@ >@ Q A MD :E, C2-04 02s Curva S no final da desaceleragdo
msH P= §  EEEC] [©EEE] ﬂ@@@@ﬂ ° |
MOV| mentando (o) Ca rro . . e =W @@ @*‘BQ Q() Q@ R'@ '-F“D(‘\ /\ B2-01 1,5 Hz Frequéncia que a corrente continua é injetada na parada
peca dumpsar Limiiss o4 Dod oo ;
em Inspecao ' 8
@ @ @ s B2-02 70% Intensidade da corrente continua na partida/parada
CP2-1 CP2-3 CP21 CP2-6 CP21 CP2-2 CP21 CP25 A s
CM1/A-6 CM1/A-8 CM1/A-7 (24VCC) (LAS) (24VCC) (LAD) (24VCC) (LAS) (24vCC) (LAS) % B2-03 1s Tempo de injec&o de corrente continua na partida
3
Z

— —
N m—
QO m—
N
O —
O)
~ —
m—
(O =—
2 —

O O O O O O O O B2-04 15s Tempo de injecao de corrente continua na partida

LAS LAD LPS LPD 10 - Velocidade do elevador (N - Nivelamento / | - Inspegdo M - Média / A - Alta). Autoaiuste V1000
Ms\ MD\ 9 - Sentido de movimento (D=desce / S=sobe). 1- Colocar dados do motor: 2- Fazer o auto-tunning:
8 - Inversor de frequéncia (Drive) comandando o motor. Coloque o elevador em modo de inspecao. Pulse a tecla Apos colocar os dados do passo anterior, ira aparecer a
“Menu” até encontrar a tela “Autoajuste”. Entre na tela e mensagem “rUn12”. Pressione o botdo “Run” no drive para
7 - Sinal de Mover enviado pelo quadro de comando para o inversor de frequéncia (Drive). coloque os dados: inicar o autoajuste.
Limite de Alta Limite de Alta Limite de Limite de 01 _Ti f — Dei f
na Subida na Descida Parada na P B 3 Comiain ae ies CF Eests. T1 01. TI[.)O de autoajuste — Deixar em 2 para ajuste
Subida Descida estacionario
BS: 0 I i . T1-02 — Poténcia do motor em KW r e
OBS: Os botoes de 5 - Contato da porta de cabine PC fechado n Graficoda curva S
manobra sobe e . T1-03 — Tensdo do motor —_—
e T 4 - Seguranga de porta SP1 e SP2 fechado (cortina de luz). T1-04 — Corrente do motor

irdo funcionar se o 3 - Contato de porta de pavimentos PP fechado. (=L = P s &) £l isiiel €2-02 C2-03
carro nao estiver T1-06 — Numero de polos
em automatico 2 - Linha de seguranca passiva SG fechada (RG-LCS-LCD-LPG-PAP-BEM-GW). T1-07 — Velocidade do motor
' Ancin (O : ] C2-04
1 - Inversor de frequéncia (Drive) esta sem falha. O i Sep 6 TS e D G C2-01

Se isso acontecer, pule para o préximo.
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