AUXILIO A INSTALACAO DE PAINEL DE COMANDO SCHMERSAL

Linha de Seguranca

GUIA DE INSTALAGCAO BASICA

PROGRAMACAO DE BOTOES DE CABINE E PAVIMENTO

1° Passo - Programar os botées de dentro da cabine do elevador usando as configuragoées locais,

conectando o D&T na caixa de passagem.

INVERSOR PRAXI 20 SCHMERSAL
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Obs.: Para mais informagdes sobre as falhas, consulte o manual.
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2 - Linha de seguranca passiva SG fechada (RG-LCS-LCD-LPG-PAP-BEM-GW).

1 - Inversor de frequéncia (Drive) esta sem falha.
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