AUXILIO A INSTALACAO DE PAINEL DE COMANDO SCHMERSAL

GUIA DE INSTALAGAO BASICA PROGRAMACAO DE BOTOES DE CABINE E PAVIMENTO INVERSOR PRAXI MF SCHMERSAL

. o ~ . . =
Linha de Seguranga 1° Passo - Programar os botées de dentro da cabine do elevador usando a configuragao local, i _
conectando o D&T na caixa de passagem. lm? [ 1ol o o
CP1-1 CP1-5 CP1-5 CP1-2 CP1-2 CP1-3 CP1-3 CP14 CP1-4 CP1-6 CM1/B-1 CM1/B-2 p 50 d Bots \ R operando : II
rogramacao dos botoes ) .

(110v)  (RG) (RG)  (LCS) (LCS)  (LcD) (LCD)  (LPG) (LPG)  (PAP) (PAP)  (SEG) g ¢ ‘\ I’ Pisca quando acionado o comando ! 1
O O O O @) O O @) * Nesta tela, podemos programar os Funcgoes dos Botoes \ ;  deparada, durénte a d.esafeleracaa - B e e S e lI i

botdes de cabine (acessando: totem 1, : / ;otg;éfcgio ;T:z:g?a a diregéo da o local selecionado de controle; ex.:

: os comandos PARTIR/PARAR e/ou

totem 2, totem 3 & totem 4)' 0 Bot. do Andar 0 * STOP - Indica que o drive ndo esta os valores de referéncia sdo dados

RG LCS LCD LPG PAP BEM + Cada totem possui 16 entradas que 3 operando. pelos terminais das E/S.
i - 1 Fecha Porta bELt Frees st + READY - Acende quando a energia « Keypad - O teclado de controle é E -
podem ser conflguraclias com as fungdes L 20 R He CA esta ligada. Em caso de parada, o local de controle selecionado; ex.: el
e descritas ao lado. Veja o exemplo 2 Al B ittes o simbolo n&o acende. o motor pode receber o comando
abaixo. « ALARM - Indica que o drive esta de partida ou parada, e/ou os seus
3 Bloqueio operando fora de certo limite, sendo Vﬁloreds de refer;?ndmat pcidzm ser
e e, alterados a partir do teclado.
- . = Botio BEM/ Funcao Botao Escolha do Botéo o mas 'a « Bus/Comm - O inversor de
Regulador de Fim de Curso Fim de Curso Limite da Polia Botao PAP no Contato de 2 Abre Porta ) * FAULT - Indica que foram f O trolado através d
Velocidade na Subida na Descida Tensora hese Cunha = Bl 4 Servigo Independente encontradas condigdes inseguras de ECEITEE @ ERIMITIERD EUEES CE)

operagao, devido as quais o drive rede de comunicago.

4.2.3.81 Definir a fungéo do Bot&o oarou
- 5 Vg. Reservado '
Portas e Trincos
P * READY - Acende quando a energia CA é ligada ao L .
CP1-7 CP1-5  CP1-8 CP19  CM1/A12 CM1/A-1 6 Cabineiro reay fol Ut conversor, no existen fahas ativas € 0 conversor - RESET - Reinicializar falhas ativas.
(SEG) (RG) (CT2) e (PC) (PC) 7 Cabineiro Sobe esta pronto para partir. * SELECT - Comultar entre as duas Ultimas
( ATENCAO A O O O O O O OBS: Se as portas oo * RUN - Acende quando o conversor estiver (Bl TENERRR S,
] .. regjy Q@ facu)“ operando. Pisca quando a tecla STOP for acionada « Confirmar uma alteragao.
de pawmento 8 Cabineiro Desce e o conversor estiver desacelerando.
forem de abertura x « Apagar o histérico de falhas (quando
. n . . . run + FAULT - Acende quando ocorrer uma falha, devido pressionada por 3 segundos no menu M5).
ready fault ’
PPX \ PPX \ PPX \ Sl,m_mtianea’r:lga; a 9 Cabineiro Direto O O @ a qual o conversor parou ou foi impedido de partir.
serie de portas ae
TODOS OS SINAIS DA . P 10 Calaiicie = d
z pavimento no CP1-8 o . ~ ~ . abineiro Reservado
SERIE DE SEGURANGA PPX PPX PPX CP1-9 e fech 2° Passo - Ativar a programacgio dos botdes de pavimento na
A e =J € fechar : i . - Tecla menu para a esquerda - Tecla navegagao para cima
\__Sfotovea CP1-7 com CP1-11. casa de maquina. 11 Bombeiro Fase 1 < e A et
= . * Ao entrar na tela 1 Supervisdo — 15 M + Retorna ao menu anterior + Navegar no menu principal e nas
Portas de Contatos de Portas de 1 SuFerul . N . S ) . PR . h
Pavimento Trinco Cabine 15 Madif = Modificar/Obs, procure a fungéo Prog. 12 Bombeiro Fase 2 Monitor FLIEI2ETE @ulf)® &l ESElEe PlEfliEs 86E Gl G SUmELE
i & s ID Display e pressione a tecla para a (durante a edigdo de parametros) * Incrementar um valor
escri¢ao = 4= + Sai do modo de edigdo
Limites de Corte e Parada direita. Desta forma, a programac&o dos 13 Zona Cod 1 ViaVvia - VWV - Tecla navegagéo para baixo
displays estara habilitada por 30 min. P> - Tecla menu para a direita ‘N cial
14 Zona Cod 2 Quantidade de . Navegar no menu principal e nas
CP2-1 CP2-3 CP21 CP2-6 CP2-1 CP2-2 CP21 CP2-5 CP2-1 CP2-4 CP2-1 CP2-7 * Para bloquear o) tempo preSS|One para itens ou valor * Acessa 0 mer]u. sel‘e(:l.on.ado paginas dos diferentes submenus
(24VCC) (LAS) (24VCC) (LAD) (24vVCC) (LPS) (24vCC) (LPD) (24VCC) (LAS2) (24VCC) (LAD2) ' A « Pula para o digito & direita - Decrementar um valor
a esquerda. 15 Zona Cod 3 (durante a edigdo de paramentros)

O o 0O Q o o o Q o o 0O Q « Para programar os botdes de  Entra no modo de edigao

. . - . 16 Trafego de Subida Z 0n
pavimento & necessario movimentar o 9 Menus e COdIgOS de Falha M5
carro em automatico até o destino, sair 17 Trafego de Descida
EAS EAD ERS LPD LAS2 LAD2 botao do avin?ento por 5 seguntos até Monitoragdo e i s e
10 € I;) g p g ) £ 18/19 Sem Fungao 1 Sobrecorrente 24 Falha dos contadores n Entrada analégica |, < 4mA
ouvir s:jnadsgngrc:~ e prograrr!agaot. ( m M2. 2 Sobretenséo 25 Falha do watchdog do UP 51 Fellie cdaEiE
casos de dois botdes por pavimento, 5
escolher um dos botégs eppressionar rerametos 52 Falha de comunicagao
Limite de Alta Limite de Alta Limite de Parada Limite de Parada Segundo Limite Segundo Limite por 5 segundos) Efetuar esse mesmo i 5 Interruptor de carga 31 Sobretemperatura do IBGT dojiceladd —
Velocidade na Velocidade na na Subida na Descida de Alta Velocidade de Alta Velocidade . ! . Pai.nel de 6 Parada de emergéncia (Hardware) 53 Falha de rede de comunicag&o
Subida Descida na subida na descida procedimento consecutivamente, Controle = Falha de saturacdo 2 Ventilador de resfriamento 54 Falha de Slot
avimento por pavimento, até programar
P P P prog 8 Falha do sistema 37 Dispositivo alterado 55 Controle do freio externo ON

- ~ 4 = M4.
Ligagdo Casa de Maquina g |
Legenda Falhas Ativas “ 38 56 Erro de velocidade do eixo

Dispositivo adicionado

LAS Limite de Alta Velocidade na Subida * Quando a programa(}éo dos disp|ays M5 n 39 Dispositi id 57 Supervis&o de torque
e ! = : positivo removido
AL LAD Limite de Alta Velocidade na Descida de pavimento estiver habilitada, o comando iz AEe g [0 | [Ensiodoizmdbats 40 Dispositivo desconhecido 58 Corrente minima
‘, —3 i ! nao atende a chamadas de paVimentO e Falhas 12 i ool ol ied 41 Sobretemperatura do IBGT 59 Requisicdo de sentido
Siicllal [ .. . f i i M6. 13 Subtemperatura do inversor
)000000 LPS Limite de Parada na Subida os displays ficam piscando PR. Menu do _ " Sobretemperatura do resistor - Evacuagdo
T Wi Sistema 14 Sobretemperatura do inversor de frenagem
Quadro d LPD Limite de Parada na Descida Motor blogueado 43 T 61 Tempo em velocidade zero
uadro de M7.
. Segundo Limite de Alta Velocidade PEEEE n = 44 D'S?OS'ZY;’ altirado
L na Subida g Dissosiive adicionad ¢
S i ispositivo adicionado
A3 ) Ereiol X Monitoramento o } 22 Falha de checksum EEPROM 45 (tipo diferente) 91 Controle de freio externo OFF
= 1 de Freio LAD2 Segundo Limite de Alta Velocidade
na Descida

Motor Tragao

PARAMETROS DE INVERSOR

~ 4 P2.1.1 Tens&do do Motor ver palca do motor Tens&o nominal do motor
M OVI M E NTAN DO 0 CARRO E M I N S P EQAO M M P2.1.2 Frequéncia Motor ver placa do motor Frequéncia nominal do motor

Entrada Descrigéo Entrada Descrigao Entrada Descrigao P2.1.3 Rotag&o Motor ver placa do motor Rotag&o nominal do motor

( \ COM1,2e3 Comunicagao entre as placas VS Corte de vel. na subida EN Sinal enable (inversor) P2.1.4 Corrente do Motor ver placa do motor Corrente nominal do motor
Funcdes especiais (para mais informagoes f f i
ATENQ Ao lewie consulte manual) Vo Corte de vel. na descida ST Sinal start (inversor) s P2.1.5 Cos Phi do Motor ver placa do motor Fator de poténcia do motor (Cos phi)
LPS Limite de parada na subida ND Nivelamento na descida SB Sinal sobe (inversor) g AUTOAJUSTE:
LAS Limite de alta velocidade na subida BL Bloqueio DS Sinal desce (inversor) § 1 - Colocar quadro de comando em inspegéo
o ) ) B1 Bombeiro fase 1 AV, BV e CV Sinais de vel. (inversor) ‘3 P2.1.8 Autoajuste Motor Eh Colo_car par_ametro e G ,ID S.em. Rogar .
LAS2 Limite de alta velocidade na subida 2 3 3 - Comandar mover inspegao sobe ou desce até a finalizagdo do autoajuste
. . . B2 Bombeiro fase 2 PA/PA 2 Comando porta abre 1 e 2 < (aprox. 15 seg)
= M ' o e de aaelocidade na descida 2 LA/A2 Limite de abertura porta PF/PF 2 Comando porta fecha 1 e 2 GBS nleaseldellnaRveiificaidadasldolmatoy
LIGACAO FEITA APENAS NO MOMENTO DA INSTALACAO, EM QUE O TECNICO LAD Limite de alta velocidade na descida - : P2.1.9 Tipo do Motor verificar tipo do motor Motor de indug&o ou ima Permanente
UTILIZARA PARA LIGAR O BOTAO DE EMERGENCIA DA SUA CAIXA DE INSPEGAO. Lz i B eI o —— - — T —— 250 Define o escorregamento do motor
; BA Bot&o abre porta SP/S2 Barreira de luz das portas RM Comando rampa magnética allo -9 /0 S6 é possivel acessar esse parametro em malha aberta
. P1é d i i 3
OBS: DESTA FORMA, A SEGU RANQA INTEIRA DO COMANDO ESTA INIBIDA. BE Rieiei i (aiE P1/P2 P2en21§[;re1ran fSang;a RE Comando resistor de economia P2.1.11 LiberaAvangados e Entraf:ﬁ?g;:(;foagggg.affzs.eeoo
2 = . . Cabineiro - ista feedback d 5 VM Comando ventilador de maquina
APOS FINALIZADA A INSTALAGAO, RETIRAR TODOS OS JUMPERS PARA COLOCAR € Cabineiro (ascensorista) R e oo B Comano ventiador de oab P2210.2 Vel de Inspegao 20 Hz Velocidade de inspegao
z cs Cabinei b ~ _ omando ventilador de cabine
O CARRO EM AUTOMATICO. apinetre sobe Ms Botéo sobe manutengao APA N v P2.2.10.4 Velocidade Alta 60Hz Para elevadores de 90m/min em diante.
CcD Cabineiro desce A - IS @19 (£97E Elhais) ]
\ ) MD Botdo desce manutengéo B n
NS Nivelamento na subida - RX/RY Seta sobe e desce (n&o utilizado) = P2.2.10.5 Vel Nivelamento 6 Hz
AU (G G aiomElEe sG Relé da CPU que derruba a linha de § 60 Hz até 75 mpm
o seguranga em caso de falha . - 40 Hz 75 a 90 mpm
Jumpear a Linha de Sequranc¢a G Ve e (el 35 Hz 902 105 mpm
30 Hz” 105 a 120 mpm
CP1-1 CM1/B-2 CP1-7 CP1-11  CM1/A-12 CM1/A-11 CP1-8 CP1-9 R P2.2.11.1 Aceleragéo 2s Rampa de aceleragéo
(110v) (SEG) (SEG) (PP) (PC) (PC) (CT2) (€T1) @ ° P2.2.11.2 Desaceleracéo 2s Rampa de desaceleracdo
© @
O O O O O O O O CP1 Cp2 CP3 % § P2.2.11.3 Curvas Inic Acel 0.6s Curva S no inicio da aceleragéo
g
ﬁm ] g P2.211.4 CurvaS Fim Acel 06s Curva S no final da aceleragao
0 O
i 110;46@@1\0653 ]\249.@76‘%‘1@ 1 )4@@74@1069. § A P2.2.11.5 Curvas Inic Dec 0.6s Curva S no inicio da desaceleragao
Y e ) Yoo\ () N i i 3
- B . cT HG‘?}'@ @)1‘2\?/ il H@'QT’/ @;},D il B‘\/ @?j CJI}JD SERIAL P2.2.11.6 CurvaS Fim Dec o (NE).G s . Curva S no final da desaceleragao
3 6, 9 — 3,6 9, — 3, ) 9
N e ) o e N M) P2.3.1.4 Atraso AbreFreio FOUREDIIETLIGIS Atraso para a abertura do freio
@O @0 |O@00 . P23110
="\ m m m g P2.3.1.5 Freq FechaFreio 0,5 Hz Frequéncia para fechar do freio
e @
EEHm EHEHL @_ CM 1/A CMI/B cM2 % P2.3.1.6 AtrasoFechaFreio 05s Atraso para o fechamento do freio
E L £
Linha de Portas de Porta de Contatos de : <> ==| 2 P2.3.1.9 IntensFrenagemCC In Intensidade de corrente continua na partida/parada
Seguranca Pavimento Cabine = N N PN P ST 3 P2.3.1.10 Tempo CC Partida 05s Tempo de injegdo de corrente continua na partida
Elbindo Hite £ @) @& (=) () (=) () ) () (o () s E
o - = 2 58 = 273 E‘/:\%ﬁh 25~ B ! = =3 P2.3.1.11 Tempo CC Parada 10s Tempo de injecéo de corrente continua na parada
NEEREEERCH P= 15 OO IO I OIS <
Movi mentando o Cal'l'O T ETEEEEEE] = Jnl\?@v\.@s}lﬁc\ 3@\‘6@3)9@0;}1%;‘3 36»4}6@@%5.’“\12@@. P2.3.1.12 FreqlniciFreioCC 1.2 Hz Frequéncia de inicio de inje¢éo de corrente continua
—I = Jum pear Limites = NSNS NN BANS - AN _ P2.3.2.4 Atraso AbreFreio 00s Atraso para a abertura do freio
em Inspecao | U = LUl U = U U = L 2
_ @ @ @ ——= § § P2.3.2.5 Freq FechaFreio 0,5 Hz Frequéncia para fechar do freio
| =4
- = o0
CP2-1 CP2-3 CP241 CP2-6 CP241 CP2-2 CP2-1 CP2-5 < 4 £ £ P2.3.2.6 AtrasoFechaFreio 0,5s Atraso para o fechamento do freio
CM1/A-6 CM1/A-8 CM1/A-7 (24VvCC) (LAS) (24VCC) (LAD) (24vCC) (LAS) (24vcC) (LAS) I I I I I I I I I I 3
(24vCC) (MS) (MD) 23 P2.3.2.9 Tempo CC Partida 0,5s Tempo de injecdo de corrente continua na partida
O OO0 OO0 OO O [ eafobras | |
D
O O O . P2.3.2.10 Tempo CC Parada 1,0s Tempo de injegéo de corrente continua na parada
) Malha Aberta ou Malha aberta (sem encoder)
5 lpeie el ity Malha Fechada Malha fechada (com encoder)
G e e e 10 - Velocidade do elevador. (N - Nivelamento / | - Inspegao / M - Média / A - Alta). . P2.5.9 1 Limite Vel Ctrl1 5 Hz Limite de velocidade para o ganho 1
<
MS\ MD\ 9 - Sentido de movimento (D = desce / S = sobe). gg P2.5.9.2 Limite Vel Ctrl2 10 Hz Limite de velocidade para o ganho 2
Q
o O
8 - Inversor de frequéncia (Drive) comandando o motor. 8 g P2.5.9.3 Ctrl1 Kp MF 30 Ganho proporcional 1 para malha fechada
Slie
7 - Sinal de mover enviado pelo quadro de comando para o inversor de frequéncia (Drive). g’;:; P25.9.4 Ctri2 Kp MF 30 Ganho proporcional 2 para malha fechada
Limite de Alta Limite de Alta Limite de Limite de b
na Subida na Descida Pgrag% na Pl:a’rad_adna L 6 - Contato de trinco CT fechado. % 8 P2.5.9.5 Ctrl1 Ti MF 50 ms Tempo integral 1 para malha fechada
ubida escida =
< ) .
OBS: Os botoes de 5 - Contato da porta de cabine PC fechado. P2.5.9.6 Ctrl2 Ti MF 100 ms Tempo integral 2 para malha fechada
manobra sobe e ) e
desce no rack nio 4 - Segurancga de porta SP1 e SP2 fechado (cortina de luz). k)
irao funcionar se o 3 - Contato de porta de pavimentos PP fechado.
carro nao estiver ) ) S
tomati 2 - Linha de seguranga Passiva SG fechada (RG-LCS-LCD-LPG-PAP-BEM-GW). - ' \
em automatico. o _ ] Perfil da curva S L\
1 - Inversor de frequéncia (Drive) esta sem falha. A W\
P2.2.11.3 \
2 . i A /’/
4 \
! Tempo
)
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